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记者看到，相对于传统的安
全锥，这款智能安全锥机器人，
锥体顶部安装有顶灯，下方则安
装了4个驱动轮，可实现垂直路
面方向平缓移动，这便是机器人
的腿。同时，成组的机器人，还
可以像无人机一样，实现编队移
动，根据实际道路状况，组成不
同阵列，以适应现场环境及道路
状况。

如果说驱动轮是机器人的
腿，那么它的眼睛长在哪里呢？
现场技术人员表示，目前杭州湾
跨海大桥南接线正在进行智慧化
改造，借助数字化技术，在路面及
隧道内，安装了毫米波雷达及视

觉图像感知设备，并实现了与机
器人的联动，这便是它的“眼睛”：
一旦这些感知设备发现路面上的
突发状况，就通过指挥中心“大
脑”，向机器人发出指令，后方工
作人员只需“一键”，就能将安全
锥部署到位。

“这些机器人可以实现24小
时在路边值守，在事故处置完毕
后，自动回场充电。”

使用机器人处置高速上突发
状况，除了效率，更重要的是安全
性得到了大幅提升，“高速上由于
车速很快，车道如果封闭不及时，
最怕发生二次事故”，技术人员表
示，智能安全锥机器人能在最短时

间封闭车道，这对司乘人员和施工
作业人员来说，都有了更大的安全
保障。

目前，这批智能安全锥机器
人，正部署在杭州湾跨海大桥南接
线多个路段进行路测，后续将在宁
波交投所辖的绕城高速东段、象山
港大桥等多个路段，配合智慧高速
整体改造逐步推广使用。值得一
提是的，这款智能安全锥机器人由
交警支队牵头，宁波大通开发有限
公司和华曙数字技术（浙江）有限
公司联合自主研发，还是地地道道
的“宁波智造”。

记者 范洪 实习生 孙桐
通讯员 邓雪 柴育峰

昨日是元宵佳节，宁波机场迎来
节后旅客出行高峰。昨日上午，在宁
波机场2号航站楼，一场舞狮快闪活
动正在进行，机场用这样的方式，欢
迎旅客返岗，为大伙送上节日的祝
福，感受中华文化的魅力。

记者 范洪 摄

本报讯（记者 陆麒雯 通讯员
顾一伟 董婷婷）2月5日上午，鄞州
区大嵩、滨海片区群众翘首以待的民
生实事项目——宁波市鄞州区第五
医院项目开工仪式在鄞州区咸祥镇
举行。项目将于2025年9月份竣工，
投用后可全面改善包括咸祥在内的
大嵩片区、奉化滨海、北仑春晓等10
余万群众的就医环境，让“病有所医、
病有良医”成为周边百姓幸福生活的
重要标志。

据了解，该项目地块位于鄞州区
咸祥镇西宅村、S309省道南侧，总投
资3.3亿元，总占地面积19049平方
米，建筑面积35005平方米，由宁波
市鄞城集团有限公司承建。项目已
于去年12月完成招标，目前配套围
墙、表土剥离项目、高压线路迁移等
各项准备工作均已落实，预计建设工
期960天。

新建的鄞州区第五医院拟建为
二级综合性医院，全院共设置304张
床位，地上建筑分为住院楼、公共卫
生楼、门诊综合楼、发热门诊楼等功
能区域，为高水平临床诊疗、高层次
人才培养提供强大的硬件支撑，同时
以现有咸祥中心卫生院为基础，依托
于鄞州区第二医院医共体，进一步扶
持发展功能性胃肠病中西医结合专
科等优势学科，实现各项医疗资源全
面扩容升级。

发现问题上路封道 处置完毕自动回场

智能安全锥机器人
首次在宁波高速“上岗”

鄞州区第五医院
昨在咸祥镇开工

宁波机场舞狮
欢迎返岗旅客

昨天，在杭州湾跨海大桥南岸接线高速上，一辆轿车突发故障，打开双闪，占据应急车道，
等待道路救援。就在此刻，紧靠护栏的10来个排成一排的安全锥，开始呈一字队形，鱼贯而
出，在事故车后依次摆放，形成了一条大约100米长的隔离带，并自动完成应急车道的封闭。
同时，后方喇叭开始广播，提醒后方车辆注意避让……事故处置完毕后，这些安全锥就自动离
开现场回场充电。

发生突发状况后发生突发状况后，，智能安全锥机器人自动上路智能安全锥机器人自动上路。。

上述一幕，是杭州湾跨海大桥
南接线的高速业主单位宁波大通
开发有限公司正在进行路测的智
能安全锥机器人——安全锥像自
己长了眼睛和腿一样，通过事件检
测系统发现路面突发状况，云控平
台自动下达任务完成车道封闭，事
后又能自动回场充电，值守等待下
一次“上岗”。在高速上日夜“值
班”，“守护”往来车辆，这样的机器
人部署在宁波的高速公路上，还是

首次。
高速行车有别于普通公路，由

于通过车速较快，一旦遇到车辆发
生事故、故障突发情况，或者遇到道
路养护施工，就需要封闭车道，以确
保安全，并对现场展开救援等工作。

“传统做法是，通过路面设备
或当事司乘人员报警，发现确定事
故车辆位置，然后再派出救援力量
或养护人员，开车到达指定地点，
实施封闭。”在现场的宁波大通开

发有限公司相关技术负责人告诉
记者，这样的处置方式，从发现路
面状况到完成封道，最快也要20
分钟左右，如果遭遇堵车等状况，
要接近甚至超过30分钟。

而分布在道路两侧的智能安
全锥机器人，能随时出发，做到在
突发状况下“秒”到事故现场，可快
速实现路段管控、车流引导，这就
大大提升了高速路面上的应急处
置效率。

突发状况下迅速到达事故现场自动封道

24小时智能值守！“一键”提升行车作业安全


